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Рис.6а







Траектория точки L.



Жирная линия – кинематическая постановка.
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Рис. 7а







Курсовой угол. Жирная линия – точка (0,1).
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Управления uR и uL. Жирная линия – точка (0,1).
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Рис. 7б







Продольная скорость. Жирная линия – точка (0,1).
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Рис.2б Продольная V, угловая ( скорости и угол ( как функции времени t.
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Рис.3 Точка A спереди, финальная ориентация не фиксируется
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Рис.4 Точка A сзади, финальная ориентация не фиксируется
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Рис.5 Точка A спереди, финальная ориентация задана
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